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1 2 3 4 5 | / 8
eje X s
servodrive I
KW SV660PSTR6I
220V /7.6 AlTipo de puiso)
124Ep>211 A
f2ser> N N ——g  X-MNMX-WNI g
Tarjeta principal
BCL3766
Interfaz del eje X
DB15
M1 S6-L-M107-12.0-T 12metros
Cable flexible de alimentacién para cadena portacables
a W5 15mm?
Al ]
L] I
ejeX ¥ V ot
motor servo [E
T 0 o
S6-L-P124-12.0-T 12m
MS1H1-10C30CB-A331Z Cable flexible de codificador
220V/1KW R{% ~ para cadena posfacables soy 1
A W J I Mo 2
s | | JJ 1] pss ;_KE
Comentarios de parametros del controlador:  }s- | N3 1] Mk s T
'\..P_E__ __\]/ ) J v___fica;sgag -
1. H02-00: Seleccién del modo de control (por BAT , i
defecto 1- Modo de posicién). AT JBateria
2. H02-02: Seleccién de la direccion de So-Ch
rotacion (0/1). Bateria de valor absoluto (=)
3. H03-11: Habilitacion al encender (cambiar a
1).
4. H05-02: Pulso por revolucién (10000).
5. HOd.11: Depuracion de incremento.
6. H03.16: Paro de emergencia (34).
Nota: Al realizar depuracién de incremento y
modificar parametros, es necesario desactivar
la habilitacion.
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servodrive
SV660PT8RLI
1.8KW
380V /8.4 AlTipo de pulso)
16E0> 1 alcis
e >E . e YN 008
166 L= A3 Tarjeta principal
BCL3766
’=:u Interfaz del eje Y DB 15
MZ S6-L-M111-12.0-T 12metros
Cable flexible de alimentacion para cadena portacables
blanco Ja) W6  /1.5mm’
negro ’T
ejeY amarillo verdoso ?|,5
motor servo
[1 o S6-L-P121-12.0-
T 1Zmeti
MS1H3_ 18(15[D_A331 Z Cablfer:;i;(:sde codificador
380V /1.8KW T Rojo po e porecgles 5y
WA Negro ) D [ o 2 i
L pse | | Amarillo 1] [ ] PS: § ;_E@ — PE
| ps. | | Amarillo negro X}( 7 ] )O( pS- 6 —
e Y T TN A T
Comentarios de parametros del controlador: ear{ |
> ateri
1. H02-00: Seleccién del modo de control (por defecto
1- Modo de posicion). E?:e_ri[a:lc;e
2. H02-02: Seleccion de la direccion de vablor‘
rotacion (0/1). oo
3. HO3-11: Habilitacién al encender (cambiar a 1).
4. H05-02: Pulso por revolucién (10000).
5. HO0d.11: Depuracion de incremento.
6. H03.16: Paro de emergencia (34).
7. Nota: Al realizar depuracion de incremento y
modificar parametros, es necesario desactivar la
habilitacion.
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r26e 0> - LS CN1 g TN iy
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N Yy cubierta de cloruro de polivinilo
wap  zorezs MLRETKRREAA ' arraBSC100 B
15.8¢ < 2B ZBk-— [ ]
8C <7 Vi 1
= |o O =t Interfaz de eje de
M3 S6-L-B007-12.0-T 12k C N 7
—— T |o Cable flexible de alimentacion para cadena portacables 1 Se rvoD B 1 5 ||
B blanco Ja) W1, 15mm? |
_%&_Negro I /|
. 4 Rojo | ] : B
eJe Z #% amarillo verdos&\j L :@m "~
NOIT C
vOm
v
motor servo é .8%5
T (1 g -@[DE L
MS1H1’75830CB— A33[+ Z Cable ﬂexiblesdse—cl-o;i’:icoaztl;;liEa—dTenalzc::rtzct:;:s }T O
220V/750W S g RO . A SVt
GND E  Negro X T w2 .
PS+ #  Amarillo 1] PS: § . l_"—‘f'li = ='PE
9 , ps.- ‘ﬁ# Amarillo y negro XX :] j XX_ PS. 5 //,’A_L/G\_.. D
Comentarios de parametros del controlador: A BE ﬁi Biindaje 59 o s
| S of S Z i ' FL_cCaja ~
BAT{' Bateria
1. H02-00: Modo de control seleccionado By
(0 - Modo de velocidad) o) -
2. H02-02: Direccion de rotacion seleccion.ada (0/1) Baterfa de valor absoluto
e e aara 1) 9. H03.06 (12) Habilitar Ia fijacion de la posicion cero DI3,
. . or defecto de Huichuan H03.12 (12) DI6
4. H05-02: Numero de pulsos por revolucion (10000) F1)O. HO06.00 (2-AI2) El pin de orige(n d)e B veeenE
5. H0d.11: Depuracion de movimiento paso a paso principal esta conectado al pin 18 E
6. H03.16: Parada de emergencia (34) D18 11. H06.02 (0) Entrada Al2
7.H04.04: Salida de freno (9) D03 12. HOD.10(2) Ajuste automatico del canal de sefial . -
8. Nota: Al depurar movimiento paso a paso analégica Al2 Atencion: IS620P (con control de entrada analdgica)
y modificar paréme_tr_os,_es necesario 13. HOB.22 Valor de voltaje
desconectar la habilitacion. de muestreo de Al2 - Para monitoreo Depuracioén de software: InoServoShop_V4.10.0.30) W
14. HOB.07 Contador de posicion absoluta - Para
monitoreo
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E

1 2 3 - 5 | 6 /
ejeW St
servodrive
A SV660PT012I
380V /12A(Tipo de pulso)
| 12E- 2! 201
1238 22 L1 E——— L PP
123k > 23 a3 Tarjeta principal
B BCL3766
Interfaz del eje W DB15
— Mé g S6-L-M111-12.0-T 12m
Cable flexible de alimentacion para cadena portacables
B blanco N W8, 15mm?
E Negro | |
a Rojo i .
C e J eW #§ Amarillo verdosovlvjl ?L_(
motor servo
—< o
S6-L-P121-12.0-1 12
M S 1 H 2 - 3 0 C 3 0 C D = A 3 3 1 Z Cable flexible de codificador :‘aera[::ina portacables
380V/3KW W~ & Rojo Y S5V 1
GND 2 Negro WD w2 )
D PS+ $  Amarillo /] ! PS+ 5 ;__[m —dEE
| ps- | | #2 Amariloynegro N J ) L] XCes- 6 —=
Comentarios de parametros del controlador: _ PE__Y BK Biindaje p ;W]m - PE_cascara
__| 1. H02-00: Seleccion del modo de control (por BAT EBa_te_ria\
defecto 1- Modo de posicion). pagmes
2. H02-02: Seleccion de la direccion de alor
rotacion (0/1). .
B 3. HO3-11: Habilitacion al encender (cambiar a 1
)-
4. H05-02: Pulso por revolucién (10000).
5. H0d.11: Depuracién de incremento.
__|6. H03.16: Paro de emergencia (34).
7. Nota: Al realizar depuracion de incremento y
modificar parametros, es necesario desactivar la
habilitacion.
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" BM(C1805 Tarjeta de control de movimiento
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Interruptor DIP Atencion: La sefial PWM se puede
25 p1 1p2 | Nivel de sefial PWiM configurar para salidas de 24V y 5V.
A . Sy Configuracién a 5V: Pin P1 en FF, Pin
EL OFF ' P2 en ON.
OHONY WS Configuracién a 24V: Pin P1 en ON, Pin
P2 en OFF.
BR | A% [Faxcks] K% | B | he | A% [Eaxks| 5% | B [ Rt = (MOS0 _ Fg
¥ # P 20BCL3766KER
et 20/33 £ A A | W vana Maauinar
% 8 2023-09-18 JX ®Feya oMaquinaria




A H3EE D24V marrén D24V A
e DOV 2 oo
B B
BN N
] zl 2 z| 3 7l 2 7 2 I HIE g 3 I e
sa1 |;‘ o saz| |+ T sa3| |+ = sS4 _ | SQ5 + S saé6| |+ = | -sai9| |+ =
o | PR - ? g PR ? P, ISR ? - ? o a0 pBETRRE" ? i | [ ? =
uadrado L cuadrado s ] = cuadrado L cuadrado = cuadrado - roximi .
C Trifés"ilg)N_NE é' dePN'N[ | _NPN-NC & dNt;::N-N( F _NPN-NC %l dN(:’N'N( 2 | Simarico x C
IFTO3NB Trifasico Trifasico Trifasico TFII ico NB Trifasico | Ssensorde
IFTO3NB IFTO3NB IFTOINB IFTO3NB | origen para
| | Mancrl
| | IgCOI’ ora
| Cancelar |
R RS R R D — e m— e
Kels Ox or or | Or ow | Ow |
| Conectar a la barra Conectar a la barra Conectar a la barra Conectar a la barra Conectar a la barra Conectar X T O 9 Conectar a la
de terminales de terminales de terminales de terminales de terminales ala barra barra
D SO it IRIOMORE WLty Aol QUM eyt —— e ——————— derterminaids D
| terminales |
B M e s B e s ]
N N S N N N N
- Limite X Origen | imite X+ LimiteY- Origen LimiteY+  Limite de Limite de Origen de .
rotacion-en volteoem W+ rotaciémenW
W-
N Cableado de limite de eje para la
tarjeta BCL3764
R | A [RiokE] 5% | B M | %o | Ak [Fax#B] £% | Al | %0 P Mos0s A — Fg F
¥ H P+ 21BCL3T66HAARE
(21, 21/33 % A M 7# I fi @Feiyang Maquinaria
# % 2023-09-18 JX
8




D24V M _ _ _ D24V
A N3EC ] ] J A
Tl . , . o DOV,

SQ12-1

izquierda i
s ooy SO sQ1s sd1e sa17
sso1-61 b -\ -\ >\ -\

T proteccion de la camara
B S012-2 \ Mﬂm Mﬂ%ﬂzﬁ ‘(m#&, ‘(ﬁ.ﬁ?ﬁ*&’ posicién de accién del cilindro B
RD Inte! éti
3 “nl e en i nterruptor magnético
= Sa18 SQ9, SQ10|
KA3 —1 Vafron Azl Vafron Al Matron  Abu = F 3
Relim e M3 %%jgtror Sy [ == Ly s : 3
— intermedio T » \ KD \ HD \ w 5011: + ® =
del boton de
parada de R . ?
emerge_ncia Hi: Alarma de = Interruptor .;:l Interruptor SO 11 Reja dpticg de segurida ( Ju
encendido N presion de de presion de de presion de
= g}}grrup!or de oxigeno nitrégeno ELG 3420L2N(-[!
| \ Seﬁa] de alarma de Kp5-060 1111 k.?s.‘ugn.ﬁﬂ 'n}s—-nsn-nn K_ _é
la maquina
C | 2 enfriadora de agua - C
ﬁ;ar:‘?: gee aceite
| 4 il ¢
4x0.34mnf] R
| r--r——~———"~FH~"~"F"F"FF~F~F~T~""~7"FF~—~~—™®WwFY—FY~"~"FY"fT~—F7—F—"—"~H~HF"F~fF~FH~f~HF~Y~H~>~Y7"FFF~~YF"f—" Y™™+ ~"7""F"7">"7""Tr /™™ Bl
E | N “ |
| I Ot Qer Orr Qat O moe O wore O wororQ sate O cn C cawr | XT09
| Conectar
o e - J_ ___!1r_-_-_-_-J4-._-_- - +tr--—"-"-.-d4..-""--"'-d4-r____- _J albloque
L3 i
D o~ terminales D
o EMGI Whd AR-1b 04 ALy oL FDool Door-ON|dr Door-OFfds safeds

e ) ) ) N S| N N ) ) S| S ) -

IN1 IN2 IN3 IN& INS IN6 IN7 IN8 IN9 IN10 INT1 IN12
Parada de Proteccion Alarma Alarma de Alarma de Toteccion de pertara de 1a Cere a6 13 Re/a Posicion original — —
i N del oilindro de Limite del cilindro
emergencia contra agua de aire oxigeno pitrégeno anomalia en la la puerta puerta de puerta de carga optica de proteccion de la de proteccion de la
bomba de aceite izquierda y carga en en posicién seguridad camara camara
derecha posicion

Interfaz de entrada universal para la placa de terminales de la placa principal BCL3766
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Controlador de seguimiento BS con 100 puertos de entrada/salida (DB15)
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Conexion de panel
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Carcasa+ —rDl- Carcasa
1 PUL+ 2 || PULSE+ | &1
O Cable de par W J I
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1t | ALM : : Elorl:];)(Salida de 1
6 SON o I l o DIS+(Habilitar) 33
3 A+ o | | ) PAQ+ 21
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